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ABSTRAK: Hovercraft merupakan alat transportasi dimana tidak terjadi kontak K
permukaan saat bergerak. Hovercraft mengapung dengan bantalan udara sehingga alat ini anfis
disebut juga kendaraan bantalan udara. Salah satu kelebihannya adalah bahwa hovercrafi 2006),
dapat bergerak di atas landasan selain dari tanah, misal di atas air atau es. Keuntungan |
utama dari hovercrafi adalah berkurangnya hambatan gesek. Tujuan dari penelitian ini C., Su
adalah membuat model matematik dari hovercraft dan merancang suatu sistem kontrol 1
yang optimal yang bisa mengendalikan kecepatan u dan kecepatan sudut ®. Sistem )
regulator untuk kontrol optimal yang digunakan adalah regulator kuadratik linier yang nilai (Linea
matriks-matriksnya didapatkan dengan beberapa kali percobaan untuk nilai matriks yang
bervariasi. Dilakukan beberapa simulasi dan percobaan untuk mendapatkan respon sistem untuk
kontrol yang optimal. Sistem kontrol hasil perancangan ini berhasil mengontrol variabel .
2 indeks
kecepatan model dengan respon yang cukup baik.
mende:
Kata kunci: hovercraft, regulator kuadratik linier .
optimu:
PENDAHULUAN meribe
Hovercraft adalah jenis alat transportasi yang 600elative baru, dimana alat transports tato

ini menggunakan prinsip yang telah digali pada sekitar tahun 1955 oleh inventor Inggris vamy
bernama Cristopher Cockerell. Hovercraft berbeda dengan kendaraan tradisional, karena pa
alat transportasi ini tidak terjadi kontak permukaan saat bergerak. Hovercraft mengap i
pada bantalan udara sehingga alat ini disebut Juga kendaraan bantalan udara (air cushm
vehicle). Hovecraft membentuk bantalan udara dengan sendirinya, sehingga pada =i
transportasi ini tidak mempunyai kontak langsung dengan tanah sehingga memiliki kele
bila dibandingkan dengan kendaraan tradisional. Salah satu kelebihannya adalah baim
hovereraft dapat bergerak di atas landasan selain dari tanah, misal di atas air atau es.
Hovercraft dirancang khusus dengan beberapa alasan. Di antaranya adalah k==
hovercraft tidak dihubungkan pada titik acuan tertentu, sehingga perancangan hoveros
menjadi  tidak mudah dalam menstabilkannya pada titik yang diinginkan atau
meninggalkan kedudukannya mengikuti lintasan yang diberikan. Gaya angkat mak
sangat diperlukan agar hovercraft dapat terbebas dari hampir seluruh gesekan sehingga dm
bergerak bebas dalam arah horisontal.

Pada penelitian sistem kontrol hovercraft, para pakar cenderung untuk memi
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