ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk menganalisa kestabilan titik ekuilibrium dan mengiden-
tifikasi bifurkasi satu parameter pada sistem interaksi nonlinear sepasang osilator tak
terperturbasi. Proses identifikasi adanya bifurkasi satu parameter dibatasi pada bi-
furkasi yang terjadi ketika salah satu parameter divariasikan dengan melihat perubahan
dinamik titik ekuilibrium pada sistem. Untuk membantu dalam menganalisa sistem, di-
lakukan proses numerik dan simulasi. Hasil penelitian memperlihatkan bahwa bifurkasi
satu parameter dengan kontinuasi titik ekuilibrium memberikan bifurkasi saddle-node
dan bifurkasi pitchfork.
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